Leica CloudWorx dla
MicroStation
Aplikacja do obstugi chmur
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CloudWorx

Okno CAD —_—
pozwala na
zsynchronizowane
sledzenie
elementéw w obu
oknach podgladu
(CAD i TruSpace),
utatwiajac
nawigacje.

Efektywne zarzadzanie, przegladanie i przetwarzanie
danych z pomiaréw inwentaryzacyjnych wykonywanych
na potrzeby projektowania architektonicznego, przemy-
stowego, inzynierii lgdowej i innych projektéw 2D i 3D

Leica CloudWorx 5.1 dla MicroStation to najbardziej efektywna
i najpopularniejsza aplikacja do pracy z chmurami punktow
pozyskanymi przez skanery laserowe - bezposrednio w progra-
mie MicroStation.

Uzytkownicy korzystajg z interfejsu i narzedzi znanych

z programu MicroStation, dzieki temu ptynnie przechodza do
pracy z danymi pochodzacymi ze skanowania laserowego. Leica
CloudWorx wraz z poteznym oprogramowaniem Leica Cyclone

i Leica JetStream pozwala uzytkownikom wydajnie wizualizowac
i przetwarzac duze zbiory chmur punktéw jako element tradycyj-
nego procesu projektowania. Korzystajac z doktadnosci, jaka
oferujg chmury punktéw, uzytkownicy mogg tworzy¢ doktadne
modele inwentaryzacyjne w 2D i 3D, sprawdzac projekty przez
poréwnanie ich z rzeczywistymi obiektami, przeprowadzac
kontrole doktadnosci najistotniejszych elementéw konstrukgji
lub prefabrykatéw i duzo wiecej - to wszystko bezposrednio

w Srodowisku MicroStation.

W przesztosci praca z aplikacjami do obstugi chmur punktéw w
MicroStation wigzata sie z utrudnieniami. Obecnie w programie
CloudWorx 5.1 wyeliminowano te trudnosci dzieki zastosowaniu
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przegladarki TruSpace. To intuicyjne w obstudze, panoramiczne
okno do przegladania danych pozwala Uzytkownikom na lepsze
rozpoznawanie obiektow w chmurze punktow. Stuzy takze do
prowadzenia wizualizacji chmur punktéw w programie MicroStation
z niespotykang dotad szybkoscia.

Cechy i korzysci

= Narzedzie do automatycznego wpasowania polilinii umozliwia
szybkie wpasowanie linii 2D i tukéw do chmury punktéw za
pomocg wskazania jednego lub dwdch punktow

= Narzedzie QuickSlice pozwala szybko dzieli¢ na czesci i oriento-
wac chmure punktow, ustawiac uktad wspotrzednych.

= Wskazywanie punktéw na siatce

= Funkcja SmartPick

= Wpasowanie elementdéw stalowych i obstuga elementow katalo-
gowych

= Szybka obstuga skanéw w MicroStation

= Bezposredni dostep do zbioréw chmur punktéw korzystajac ze
struktury projektu JetStream oraz Cyclone

= (Czesci — szybkie Sledzenie lub automatyczne modelowanie linii
2D, polilinii, tukow

= Wpasowanie linii 2D, elementow stalowych, kryzy i rur
w modelach inwentaryzacyjnych

= Precyzyjne nawigzania oraz $ledzenie kolidujgcych ze soba elementow

= Realizacja projektéw w 2D i 3D

» Wersja w jezyku angielskim, niemieckim i japonskim
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Leica CloudWorx dla MicroStation

Jedng z wielu funkdcji wykorzystywanych w CloudWorx jest tworzenie
wymiarowo poprawnych liniowych szkieletéw elewacji budynkéw w 2D
lub 3D, elementow strukturalnych modeli itp. Kilka polecen CloudWorx
sprawia, ze jest to bardzo fatwe.
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Manager Kolizji tworzy baze, ktéra stuzy do zarzadzania, $ledzenia,
przypisywania i klasyfikowania kolizji. Wydajne narzedzie do nawigadji
pozwala Uzytkownikom tatwo podejrze¢ kazda interferencje. Na tym

Kontrola wyswietlania chmur punktow

tatwe w uzyciu narzedzia pozwalajg uzytkownikowi szybko zdefiniowa¢ konkretne obszary,
ktore moga by¢ wyswietlane podczas ukrywania innych czesci chmury punktéw w celu
poprawy wizualizadji i zrozumienia. Szybko pracuj w 2D i 3D, korzystajac z obramowan

i zdefiniowanych przez uzytkownika ptaszczyzn tngcych, przekrojéw lub szesciandw
ograniczajacych 3D.

Doktadna dokumentacja budynkéw

Przekroje chmur punktow utatwiajg tworzenie rysunkéw planimetrycznych i rysunkéw
elewagdji. Linie 2D, polilinie oraz tuki moga zostac precyzyjnie wpasowane, zapewniajac
doktadne wyniki. Program pozwala bezposrednio drukowac przekroje chmur punktow,
wprowadzajgc nowe mozliwosci doktadnego opracowania projektu, a przy tym redukujac
czas jego realizagji.

Modelowanie rur z pomiaroéw inwentaryzacyjnych

Narzedzie do wpasowywania rur, elementéw stalowych (z obstugg elementéw katalogo-
wych) oraz kryz pozwala szybko tworzy¢ doktadne, inteligentne modele inwentaryzacyjne
rurociggdw, wpasowanych w chmury punktéw. Aplikacja wspotpracuje z narzedziami
Bentley PlantSpace, PDS itp, co umozliwia ograniczenie czasochtonnego recznego
modelowania kazdego obiektu. W projektach modernizacji instaladji, miejsca powiazan sa
tatwo odnajdywane w sposéb automatyczny. Mozesz takze modelowac ptaszczyzny na
podstawie chmur punktéw za pomocg narzedzi CloudWorx do wpasowania i rozrostu regionu.

Szczegotowe informacje dla projektow modernizacyjnych

Inzynierowie moga korzysta¢ z CloudWorx podczas opracowywania projektéw moderniza-
cyjnych, do sprawdzenia potencjalnych kolizji przez analize chmur punktow reprezentuja-
cych warunki biezgce lub z inwentaryzacji. Niezrownana ilo$¢ detali zgromadzonych w
chmurach punktéw pozwala inzynierom tworzy¢ projekty 2D lub 3D na bazie doktadnych
i kompletnych informadji, co przektada sie na oszczednosc czasu i zmniejszenie kosztow
na réznych etapach projektowania.

Przydatne dla inzynierii ladowej

Leica CloudWorx wspotpracuje z programami takimi jak Bentley InRoads oraz GEOPAK

i dostarcza rozwigzania projektowe dla inzynierii ladowej i wodnej. Program moze by¢
wykorzystany w projektach zwigzanych z infrastrukturg transportowg, zagospodarowaniem
terenu, modelowaniem mostéw i innych obiektéw. Program umozliwia wyodrebnienie
wspodtrzednych 3D reprezentujgcych potozenie elementow w terenie, ktore sg tatwe do
rozpoznania na szczegdtowej chmurze punktéw. Pierwotne punkty terenowe mogg zostac

rysunku widzimy rure przechodzaca przez zeskanowana belke.

wykorzystane do modelowania topograficznego.

Dostepne w wielu wersjach i jezykach

Oprogramowanie Leica CloudWorx dla MicroStation zostato przettumaczone na wiele
jezykdw. Zapoznaj sie z dokumentem ,Specyfikacje techniczne Leica CloudWorx", aby
poznac petna liste funkcji oprogramowania.

LEICA CLOUDWORX DLA MICROSTATION* WYMAGANIA MINIMALNE ZALECANE WYMAGANIA

Obstuga duzych
chmur punktow

Szescian ograniczajgcy 3D, przekroje, interaktywna wizualizacja
ogromnych zbioréw danych
taczy sie z bazami danych Cyclone lub JetStream celem szybkiego
i wydajnego zarzadzania danymi
Poziom szczegdtowosci chmury punktow, kontrola gestosci chmury
punktéw
Mapowanie wg intensywnosci i kolorow zdje¢
Panoramiczne okno TruSpace

- Wybér punktu widzenia z KeyPlan

- Zmiana punktu widzenia CAD w oknie TruSpace

- Okno ograniczajace w CAD na podstawie pojedynczego wskazania
punktu w TruSpace

- Polecenia CAD bazujg na punktach wskazanych w TrueSpace

- Obraz w tle
Okno ograniczajgce, przekroje, ptaszczyzny tngce
Wspotrzedne 3D punktu, punkt - do punktu, odniesienie punktu do
projektu
Modelowanie rur: wpasowanie metoda najmniejszych kwadratow,
z punktéw zaznaczonych obwiednig, rozrost przez wskazanie
punktowe, przebieg rurociggu ze wskazan punktowych, potaczenia
przebiegu rurociggu.
Modelowanie ptaszczyzny: wpasowanie linii 2D, polilinii, tukdw,
elementéw stalowych (z katalogéw), kryz, narzedzie do lokalizacji
potaczenia kryzy.
Sprawdzenie projektéw pod katem kolizji z obiektami z chmur punktow,
baza do zaawansowanego zarzadzania kolizjami (interferencjami)

Procesor: 2 GHz Dual Core lub szybszy
RAM: 2 GB (4 GB dla Windows Vista lub
Windows 7)

Dysk twardy: 40 GB

Wyswietlanie danych: Karta graficzna
SVGA lub OpenGL (z najnowszymi
sterownikami)

Obstugiwane systemy operacyjne:
Windows 7 (32 lub 64 bit)

Windows 8 & 8.1 (64 bit)

Windows 10 (64 bit)

System plikow: NTFS

Procesor: Czterordzeniowy 3,0 GHz z
Hyper-threading lub szybszy

RAM: 32 GB, lub wiecej dla systemu
operacyjnego 64 bit

Dysk twardy: 500 GB SSD

Projekty wymagajace duzej przestrzeni
dyskowej: RAID 5, 6, lub 10 z dyskami
SATA lub SAS

Wyswietlanie danych: Nvidia GeForce
680 lub ATI 7850, lub lepsza posiadajgca 2
GB pamieci lub wiecej

System operacyjny: Microsoft Windows 7
- 64 bit

System plikéw: NTFS

Renderowanie

Wizualizacja

Pomiar

Modelowanie

Kontrola kolizji

Zgodnos¢ Oprogramowanie CloudWorx dla Navisworks jest kompatybilne z licencja
z CloudWorx CloudWorx Ultimate.
Ultimate

Windows jest zarejestrowanym znakiem handlowym Microsoft Corporation.
Pozostate znaki i nazwy handlowe naleza do ich odpowiednich wtascicieli.

* Skorzystaj ze Specyfikagji technicznych Leica Cyclone, aby
zapoznac sie z doktadnymi specyfikacjami oprogramowania.
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