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Wydajne zarzadzanie i przegladanie danych
inwentaryzacyjnych pochodzacych ze skanera laserowego
oraz modelu projektu 3D do realizacji projektow
architektonicznych, przemystowych, inzynieryjnych oraz
budowlanych.

Leica CloudWorx dla Navisworks to aplikacja umozliwiajaca
obstuge chmur punktéw bezposrednio w Navisworks.
Uzytkownicy korzystajg z interfejsu i narzedzi znanych

z programu Navisworks, dzieki temu ptynnie przechodza do
pracy z danymi pochodzacymi ze skanowania laserowego.

Leica CloudWorx wraz z poteznym oprogramowaniem Leica
Cyclone i Leica JetStream pozwala uzytkownikom wydajnie
wizualizowad i przetwarzac duze zbiory chmur punktow jako
wirtualny model inwentaryzacyjny bezposrednio w Navisworks.
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tadowanie
wszystkich

caty czas

Leica CloudWorx znacznie poprawia przegladanie chmury

punktow w Navisworcks, co zapewnia lepszg i bardziej wydajna

prace w projektach o nieograniczonych rozmiarach oraz znaczny
wzrost produktywnosci, rzedu 50%.

Cechy i korzysci

Niestandardowe sprawdzanie kolizji / unikanie kolizji

z wykorzystaniem zapisanych ustawien projektu

Eksport wynikow pochodzacych z Managera kolizji do tatwego
raportowania i/lub analiz

Kontrola mapowania kolorami chmur punktéw - intensywnosc
teczy, skala szarosci, rzeczywiste kolory

Widok panoramiczny TruSpace z dotgczonym obrazem
podktadowym i gtéwnym oknem Navisworks

Opcjonalny dostep do danych Cyclone lub JetStream umozliwia
super szybkie renderowanie chmury punktéw
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Kontrola wyswietlania chmur punktow

tatwe w uzyciu narzedzia pozwalajg uzytkownikowi szybko zdefiniowac konkretne
obszary, ktére moga by¢ wyswietlane podczas ukrywania innych czesci chmury
punktow w celu poprawy wizualizacji i zrozumienia. Szybko pracuj w 2D i 3D,
korzystajac z obramowan, ptaszczyzn tngcych, przekrojow lub szescianéw ogranicza-
jacych 3D. Kontrola wizualizacji poprawia wydajnos$¢ pracy uzytkownikéw, wprowa-
dzajac szybkos¢, duza skale dziatania i tatwosc pracy do wizualizacji projektu.
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Szczego6towe informacje dla projektow modernizacyjnych

CloudWorx moze by¢ wykorzystywany w projektach modernizacyjnych i podczas
opracowywania nowych konstrukgji, do sprawdzania potencjalnych konfliktow
projektowych z warunkami powykonawczymi lub zgodnosci z projektami za pomoca
wyjatkowo wydajnej kontroli kolizji / unikania kolizji miedzy modelem projektowym,
a chmurg punktéw 3D. Niezrownany poziom szczeg6towosci oferowany przez
chmury punktéw pozwala uzytkownikom zobaczy¢ i zrozumiec rzeczywiste warunki
srodowiskowe, w poréwnaniu do zatozen projektowych.

Manager do zarzadzania kolizjami / unikania kolizji umozliwia
przeprowadzanie kontroli kolizji z uwzglednieniem okreslonej geometrii
i chmury punktow. Eksport wynikow pochodzacych z Managera kolizji
do tatwego raportowania lub analiz.

SPECYFIKACJE LEICA CLOUDWORX DLA NAVISWORKS* WYMAGANIA SPRZETOWE | SYSTEMOWE

Obstuga duzych
chmur pkt.

Szescian ograniczajgcy 3D, przekroje, interaktywna wizualizacja
ogromnych zbioréw danych

taczy sie z bazami danych Cyclone lub JetStream celem szybkiego
i wydajnego zarzadzania danymi

Renderowanie Wyswietlanie obrazu z uwzglednieniem poziomu szczegdtowosci
(LOD). Kontrola gestosci chmury punktéw “jednym kliknieciem".
Wizualizacja Mapowanie wzgledem natezenia, przegladarka TruSpace:

- Wybdr punktu widzenia z KeyPlan

- Zmiana punktu widzenia Navisworks w oknie TruSpace

- Okno ograniczajgce w Navisworks na podstawie pojedynczego
wskazania punktu w TruSpace

- Obejmuje ramki ograniczajgce obrazéw podktadowych, plastry,
ptaszczyzny tnace

Wspétrzedne 3D punktu, punkt - do punktu, odniesienie punktu
do obiektu projektowego.

Kontrola modeli projektowych pod katem

potengjalnych kolizji z chmurami punktéw. Zaawansowany system
do obstugi kolizji / unikania kolizji.

Eksport wynikow pochodzacych z Managera kolizji do tatwego
raportowania i/lub analiz.

Pomiary

Kontrola kolizji /
unikania kolizji

Zgodnosc z Oprogramowanie CloudWorx dla Navisworks jest kompatybilne
CloudWorx z licencjg CloudWorx Ultimate.
Ultimate

Windows jest zarejestrowanym znakiem handlowym Microsoft Corporation.
Pozostate znaki i nazwy handlowe naleza do ich odpowiednich wiascicieli.
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Minimalne wymagania

Procesor: Dwurdzeniowy 2 GHz lub szybszy

RAM: 4 GB

Dysk twardy: 40 GB

Wyswietlanie danych: Karta graficzna SVGA lub OpenGL (z najnowszymi sterownikami)
Obstugiwane systemy operacyjne: Windows 7 (32 lub 64 bit) lub Windows 8 i 8.1
(64 bit), Windows 10 (64 bit)

System plikéw: NTFS

Obstugiwane wersje Navisworks: Navisworks Manage oraz Simulate 2015-2017.

Zalecane wymagania

Procesor: Czterordzeniowy 3,0 GHz z Hyper-threading lub szybszy

RAM: 32 GB, lub wiecej dla systemu operacyjnego 64 bit

Projekty wymagajgce duzej przestrzeni dyskowej: RAID 5, 6, lub 10 z dyskami SATA
lub SAS

Wyswietlanie danych: Nvidia GeForce 680 lub ATl 7850, lub lepsza posiadajaca 2 GB
pamieci lub wigcej

System operacyjny: Microsoft Windows 7 - 64 bit

System plikow: NTFS

Uwaga: Optymalne specyfikacje techniczne komputera bedg zaleze¢ od ilosci
uzytkownikéw jednoczesnie potaczonych z JetStream ProjectVault.

* Skorzystaj ze Specyfikacji technicznych Leica Cyclone i CloudWorx, aby
zapoznac sie z doktadnymi specyfikacjami oprogramowania.
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