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Pakiet oprogramowania CloudWorx 
do wszystkich Twoich systemów  
CAD
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Szybka praca

Zwiększ szybkość i efektywność 
przepływu danych na platformach 
multi-CAD i szybciej kończ opracowywać 
projekty. Nie marnuj czasu na konwersję 
formatów lub sprawdzając liczbę licencji 
dla każdej z usług CAD - łatwo pracuj  
z różnymi systemami CAD, twórz rysunki  
i modele, prowadź weryfikację projektów 
lub realizuj projekty z wykorzystaniem 
rzeczywistości cyfrowej. Szybciej pracuj  
z chmurami punktów wykorzystując 
oprogramowanie Leica JetStream.

Dostosowanie do potrzeb

Nieograniczona w każdym sensie. Pracuj 
z projektami i chmurami punktów 
dowolnej wielkości we wszystkich 
obsługiwanych systemach CAD i szybciej 
kończ pracę. Sprawniej przekazuj gotowe 
opracowania klientom i innym  
zainteresowanym osobom - wszystko  
w ramach jednej licencji.

Łatwa obsługa

Nie jest wymagana specjalna instalacja. 
CloudWorx Ultimate współpracuje ze 
wszystkimi istniejącymi aplikacjami z serii 
CloudWorx, umożliwiając pracę z dużymi 
zbiorami chmur punktów pochodzącymi  
z Cyclone i JetStream, eliminując przy tym 
żmudny proces importu / eksportu danych. 
Z łatwością udostępniaj swoje wyniki  
na całym świecie.
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* Oprogramowanie CloudWorx Ultimate jest kompatybilne z CW AutoCAD Basic, CW AutoCAD Pro 6.3, CW MultiWorx 2.2, 
CW Microstation 5.1, CW PDMS 2.1, CW Revit 2.1, CE Navisworks 1.0.

Leica CloudWorx Ultimate
Lepszy sposób projektowania

WIZUALIZACJA, MODELOWANIE i ZAPYTANIA

Obsługa dużych chmur punktów ♦ ♦  ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Poziom szczegółowości (LOD) grafiki ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Mapowanie wg intensywności i rzeczywistych kolorów ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Limit Box Manager (Manager sześcianów ograniczających) ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Cutplane Manager (przekroje, części) ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Hide Regions Manager (wskazywanie obszaru) ♦ ♦  ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Warstwy w bazie danych Cyclone ♦ ♦  ♦ ♦ ♦ ♦  ♦

Wektoryzacja przestrzenna ♦ ♦  ♦ ♦ ♦ ♦  ♦

Pomiar: Współrzędne 3D punktu ♦ ♦  ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Pomiar punkt-do-puntu ♦ ♦  ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Pomiar punkt-do-projektu ♦ ♦  ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Sześcian ograniczający ♦ ♦  ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Umieszczenie punktu projektowego: D-punkt środka rury, D-punkt  
na wskazaniu

    ♦   ♦

Narzędzie do lokalizacji połączenia kryzy: Umieszczenie D-punktu kryzy  
na chmurze punktów

   ♦ ♦  ♦

Kontrola kolizji  ♦  ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Narzędzie do lokalizacji połączenia kryzy  ♦  ♦  ♦  ♦

Modelowanie (wpasowanie metodą najmniejszych kwadratów)        ♦

      Rury  ♦  ♦  ♦  ♦

      Płaszczyzna  ♦  ♦  ♦  ♦

      Linie 2D, łamane, łuki  ♦  ♦  ♦  ♦

      Wpasowanie elementów stalowych  ♦  ♦ ♦ ♦  ♦

Zaawansowany system obsługi kolizji  ♦  ♦ ♦  ♦ ♦ ♦

Szybkie przekroje (QuickSlice)  ♦  ♦     ♦

Automatyczne wpasowanie polilinii na podstawie 1 i 2 wskazań  ♦  ♦     ♦

Otwieranie KeyPlan  ♦  ♦ ♦ ♦  ♦ ♦

Otwieranie TruSpace  ♦  ♦ ♦ ♦  ♦ ♦

Synchronizacja przeglądarki TruSpace z Viewport, lub przeglądarką  
w programach typu CAD

 ♦  ♦ ♦ ♦  ♦ ♦

Narzędzia do synchronizacji rysunków CAD z TruSpace  ♦  ♦ ♦    ♦

Szybki sześcian ograniczający w TruSpace  ♦  ♦ ♦ ♦  ♦ ♦

Wskazywanie punktów na siatce  ♦  ♦     ♦

Narzędzia do orientacji globalnego układu współrzędnych  ♦  ♦     ♦

SmartPicks (najwyższy, najniższy i na gruncie) ♦ ♦  ♦     ♦

Bezpośredni import plików w formacie HeXML ♦ ♦  ♦   ♦ ♦ ♦

Współpraca z Leica JetStream ♦ ♦  ♦ ♦ ♦ ♦ ♦ ♦

Obsługa chmur punktów z Autodesk Recap (RCP) ♦ ♦  ♦   ♦  ♦

Płaskość i spoziomowanie podłoża ♦  ♦ ♦

Eksport ortoobrazów ♦ ♦ ♦
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